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Objetivo: O aprendizado dos conceitos básicos, principais técnicas, a eficiência destes métodos 
quando usados adequadamente, perspectivas futuras e aplicações de Robótica.  
 
 
Ementa: Introdução, Comportamentos em Robôs Móveis, Arquitetura de Comportamentos: 
reativa, deliberativa, híbrida, Mapeamento e Localização, Comportamentos Adaptativos: 
aprendizado supervisionado, aprendizado por reforço e algoritmos genéticos. Times de Robôs 
Móveis: PSO/SWARM. Aplicações. 
 
 
Avaliação: 
 

A avaliação será realizada com base nos Seminários e Projetos extra-classe. 
Serão realizados 4 Projetos e calculada a média aritmética das notas (NP):  
1o. Projeto – Consiste no conhecimento dos simuladores: Player/Stage 
2o. Projeto – Consiste na implementação de um Método de Mapeamento 
3o. Projeto – Consiste na implementação de um método de controle de trajetória 
para um único robô 
4o. Projeto - Consiste na implementação de um método de controle de trajetória 
para múltiplos robôs 
 
Cada aluno deverá realizar 01 Seminário de 2horas, disponibilizando o 
material na página do curso. 

 
 A média final será calculada por: MF = (0.6 * NP + 0.4 * NS). 
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